Przedmiar robot

REMONT POKRYCIA DACHU SALI GIMNASTYCZNEJ

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Lokalizacja: Trzebiatéw Gimnazjum ul. Wodna 2.

(kod - miejscowosc)

Lp.

Podstawa
ustalenia

Opis robot

Jedn.
miary

Obmiar

1. ROZBIORKI

2

3

wg nakladow
rzeczowych

KNR 4-010535-04-
040

Rozebranie rynien z blachy nie nadajqcej si¢ do uzytku
Charakterystyka Robét: Tablica: 0535

1.Ostrozne rozebranie obrobek

2.Posortowanie blachy na nadajaca si¢ i nie nadajaca si¢ do dalszego
uzytku

3.Ztozenie blachy we wskazanym miejscu

4.0czyszczenie podioza z gwozdzi i szpilek

5.Wyprostowanie, poobcinanie zniszczonych brzegéw i ztozenie
blachy we wskazanym

miejscu bez wzgledu na grubos¢ blachy

krotnosé= 1,00

3,00

wg nakladow
rzeczowych

KNR 4-010535-06-
040

Rozebranie rur spustowych z blachy nie nadajqcej sie
do uzytku

Charakterystyka Robot: Tablica: 0535

1.0Ostrozne rozebranie obrobek

2.Posortowanie blachy na nadajaca si¢ i nie nadajaca si¢ do dalszego
uzytku

3.Ztozenie blachy we wskazanym miejscu

4.0czyszczenie podtoza z gwozdzi i szpilek

5.Wyprostowanie, poobcinanie zniszczonych brzegéw i ztozenie
blachy we wskazanym

miejscu bez wzgledu na grubosé blachy

krotnosé= 1,00

10,50

wg nakladow
rzeczowych

KNR 4-010535-08-
050

Rozebranie obrobek blacharskich murow ogniowych,
okapow, kotnierzy gzymsow itp.z blachy nie nadajqcej
sie do uzytku
Charakterystyka Robot: Tablica: 0535

1.0strozne rozebranie obrobek

2.Posortowanie blachy na nadajaca si¢ i nie nadajaca si¢ do dalszego
uzytku

3.Ztozenie blachy we wskazanym miejscu

4.0czyszczenie podtoza z gwozdzi i szpilek

5.Wyprostowanie, poobcinanie zniszczonych brzegoéw i ztozenie
blachy we wskazanym

miejscu bez wzgledu na grubos¢ blachy

krotnosé= 1,00

m2

21,35

1. 0,35*(10+10+20,6+20,4)

21,35
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2 3 4 5
wg nakladow Rozebranie pokrycia dachowego z papy na deskowaniu m2 216,00
rzeczowych na zaktad
KNR 4-040509-02- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0509
050 1.Rozebranie pokrycia dachowego, $rednio z 3 warstw papy
asfaltowej lub smotowe;j
z deskowania lub powierzchni betonowej
2.0czyszczenie deskowania z gwozdzi
3.Usunigcie rozebranego pokrycia papowego na zewnatrz budynku
poprzez uprzednio
ustawione rynny
krotnosé= 1,00
1. 10,8 *20 216,00
wg nakladow Rozebranie konstrukcji wiezb dachowych. Deskowanie m2 216,00
rzeczowych dachu na styk
KNR 4-040403-02- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0403
050 1.Doniesienie, utozenie, przetozenie, rozebranie i odniesienie
pomostu roboczego
i podstemplowania belek podwieszonych
2.Rozebranie elementéw wigzb dachowych o konstrukceji prostej, ze
stolcami i
wieszarowej
3.Zniesienie rozebranych elementow wigzb dachowych i odniesienie
na miejsce
sktadowania, posegregowanie i utozenie
krotnosé= 1,00
wg nakladow Rozebranie podsypki izolacyjnej z gliny z sieczkq lub m2 216,00
rzeczowych trocinami albo trocin zmieszanych z wapnem grubosci
KNR 4-0110609- do 10 cm
01-050 krotnosé= 1,00
wg naktadow Rozebranie pokrycia dachowego z blachy nie nadajqcej m2 216,00
rzeczowych sie do uzytku
KNR 4-0410506- krotnos¢= 1,00
04-050
wg naktadow Przygotowanie podtozy pod wykonanie tynkow m2 45,00
rzeczowych renowacyjnych - odbicie tynkow. Odbicie tynkow z
BC-030702-01-050 | zaprawy cem. - wap. z powierzchni scian, filarow,
pilastrow o powierzchni odbicia do 5 m2
Charakterystyka Robot: Wyszczeg6lnienie robot:
1. Odbicie tynkow i oczyszczenie muru
2. Oczyszczenie miejsca pracy
krotnosé= 1,00
wg naktadow Przygotowanie podtozy pod wykonanie tynkow m2 45,00

rzeczowych
BC-030703-01-050

renowacyjnych - wykucie starych spoin muréw z cegly
ceramicznej. Wykucie starych spoin z zaprawy cem.-
wap. w murach gtadkich z cegly ceramicznej
Charakterystyka Robot: Wyszczegolnienie robot:

1. Wykucie starych spoin i oczyszczenie spoin
2. Oczyszczenie miejsca pracy

krotnosé= 1,00
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10 | wg naktadow Skucie nierownosci betonu przy glebokosci skucia do 1 m2 32,48
rzeczowych cm na Scianach lub podtogach
KNR 4-0110211- krotnosé= 1,00
01-050
1. 20,3*%(0,8+0,4+0,40) 32,48
11| wg naktadow Czyszczenie reczne poziomych powierzchni betonowych m2 32,50
rzeczowych Charakterystyka Robot: Wyszczegolnienie robot:
BC-040201-01-050 1. Czyszczenie powierzchni betonowych rgeznie szczotkami
stalowymi.
2. Oczyszczenie stanowiska pracy.
krotnosé= 1,00
12 | wg naktadow Czyszczenie reczne zbrojenia i elementow stalowych - m 65,00
rzeczowych prety o §r. do 16 mm
BC-040205-01-040 | Charakterystyka Robot: Wyszczegdlnienie robot:
1. Czyszczenie zbrojenia i elementow stalowych reczne szczotkami
stalowymi.
2. Odthluszczanie jednokrotne zbrojenia i elementow stalowych.
3. Oczyszczenie stanowiska pracy
krotnosé= 1,00
13 | wg naktadow Skucie nieréwnosci betonu przy glebokosci skucia do 1 m2 12,00
rzeczowych cm na sufitach
KNR 4-0110211- krotnos¢= 1,00
02-050
14| wg naktadow Czyszczenie reczne,szczotkowanie i skrobanie m2 6,50
rzeczowych powierzchni poziomych (WACETOB-PZITB)
KNR 7-120301-04- | Charakterystyka Robot: Tablica 0301: Czyszczenie rgczne .
050 Wyszczegolnienie robot:
Dla kol. 01-03.
Czyszczenie powierzchni szczotkami stalowymi z odkurzaniem.
Dla kol. 04-06.
Czyszczenie powierzchni szczotkami stalowymi i ewentualnie
skrobakami wraz z odkurzaniem.
krotnosé= 1,00
2. ROBOTY NAPRAWCZE
1 2 3 5
15 | wg naktadow Dachy hal,budynkow i budowli. Montaz metodq m2 226,00
rzeczowych tradycyjnq elementow lekkiej obudowy dachow plaskich

KNR 2-05W1004-
01-050

o nachyleniu do 10%,z ptyt PW8/B-U2
Charakterystyka Robot: Tablica: 1004
1.Montaz plyt warstwowych do potaci stropowych za pomoca
typowych tacznikow
stropodachowych

2.0czyszczenie zewngtrznej strony plyty

3.Ulozenie i rozebranie pomostow transportowych
4.Zabezpieczenie stanowiska montazu i rozebranie zabezpieczen

krotnosé= 1,00

Syste
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1. 11,3*20

226,00

16

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-05W1003-
03-033

Lekka obudowa metal.scian,dachow
hal,budynkow,budowli montowana metodq tradycyjnq-
roboty uzupetniajqce. Montaz obrobek blacharskich do

plyt warstwowych PWS/B
Charakterystyka Robot. Tablica: 1003
- roztozenie i trasowanie blach lub plyt,
- cigcie blach lub ptyt wg wymiaréw ustalonych w projekcie,
- wiercenie otworow w blachach lub ptytach,
- dopasowanie i zamocowanie blach lub ptyt za pomoca tacznikow,
nitow, $rub,
wkretow samogwintujacych, kotkéw wstrzeliwanych,
- zalozenie listew stykowych, wykonanie uszczelnien styko w
uszczelkami, kitem
trwale plastycznym oraz wykonanie izolacji folia z PCW
- montaz obrobek blacharskich, to jest roznego rodzaju listew,
naroznikow,
okapo6w i rynien

krotnosé= 1,00

kg

15,50

17

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-05W1003-
05-040

Lekka obudowa metalowa scian i dachow hal,budynkow
i budowli montowana metodq tradycyjnq-roboty

uzupelniajqce. Uszczelnienie stykow uszczelkq
Charakterystyka Robét: Tablica: 1003
- roztozenie i trasowanie blach lub plyt,
- cigcie blach lub ptyt wg wymiaréw ustalonych w projekcie,
- wiercenie otwor6w w blachach lub ptytach,
- dopasowanie i zamocowanie blach lub ptyt za pomoca tacznikow,
nitéw, srub,

wkretow samogwintujacych, kotkéw wstrzeliwanych,
- zalozenie listew stykowych, wykonanie uszczelnien styko w
uszczelkami, kitem

trwale plastycznym oraz wykonanie izolacji folia z PCW
- montaz obrobek blacharskich, to jest roznego rodzaju listew,
naroznikow,

okapo6w i rynien

krotnosé= 1,00

65,00

18

wg nakladow
rzeczowych

KNR 2-05W1003-
02-033

Lekka obudowa metalowa Scian i dachow hal,budynkoéw
i budowli montowana metodq tradycyjnqg-roboty

uzupetniajqce. Montaz lqcznikow
Charakterystyka Robot: Tablica: 1003
- roztozenie i trasowanie blach lub plyt,
- cigcie blach lub ptyt wg wymiaréw ustalonych w projekcie,
- wiercenie otworé6w w blachach lub ptytach,
- dopasowanie i zamocowanie blach lub ptyt za pomoca facznikow,
nitéw, srub,

wkretow samogwintujacych, kotkow wstrzeliwanych,
- zalozenie listew stykowych, wykonanie uszczelnien stykd w
uszczelkami, kitem

trwale plastycznym oraz wykonanie izolacji folig z PCW
- montaz obrobek blacharskich, to jest roznego rodzaju listew,
naroznikow,

okapow i rynien

krotnosé= 1,00

kg

45,00
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19 | wg nakladow Montaz konstrukcji uzupetniajqcych o masie elementu t 0,63
rzeczowych do 70 kg z profili zimnogietych pod lekkq obudowe
KNR 2-05W1006- | metalowq scian i dachow hal,budynkow i budowli
04-034 Charakterystyka Robot. Tablica: 1006
1.Zamocowanie do konstrukcji no$nej
2.Wykonanie i rozebranie rusztowan wiszacych
krotnos¢= 1,00
1. (9*3,5*20)*0,001 0,63
20 | wg naktadow Montaz rur spustowych okrqglych o srednicy 10 cm z m 11,00
rzeczowych gotowych elementow z blachy stalowej ocynkowanej
KNR 2-02W0529- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0529
01-040 1.Zalozenie i umocowanie prefabrykowanych elementéw rur
spustowych
2.Wykonanie potaczen z rura zeliwng deszczowa lub zamontowanie
gotowego
kolanka
krotnosé= 1,00
21 | wg naktadow Montaz rynien dachowych potokraglych o Srednicy 15 m 20,00
rzeczowych cm z gotowych elementow z blachy stalowej
KNR 2-02W0522- | ocynkowanej
02-040 Charakterystyka Robot: Tablica: 0522
1.Zatozenie i umocowanie prefabrykowanych rynien
2.Wykonanie zataman i wpustow
3.Zalozenie gotowych zbiorniczkéw 40x30x30 cm
krotnosé= 1,00
22 | wg naktadow Rozne obrobki z blachy stalowej ocynkowanej o m2 63,32
rzeczowych grubosci 0,55 mm,przy szerokosci w rozwinieciu ponad
KNR 2-02W0514- |25cm
0201-050 Charakterystyka Robot: Tablica: 0514
1.Przygotowanie, zatoZenie i umocowanie na kot ki rozporowe
obrobek bez
wzgledu na rodzaj pokrycia (kol.01-03)
2.Wykonanie zataman w pokryciach i obrobkach
3.Wykonanie wpustow gzymsowych
4.0Obrobienie podporek
5.Wykonanie i zatozenie rur wentylacyjnych dtugosci 2,0 m, $rednicy
20cm
z podktadem, kohierzem i kotpakiem
krotnosé= 1,00
1. 0,55%(10,7+10,7+21)+10*2*0,3+20*0,3+0,9*20+0,5* 63,32
20
23 | wg naktadow Nasady wentylacyjne o srednicy wlotu do 30 cm z szt 3,00
rzeczowych blachy stalowej ocynkowanej grubosci 0,50 mm
KNR 2-02W0533- | Charakterystyka Robot: Tablica: 0533
0201-020 1.Dopasowanie i zatozenie uszelek

2.Skrecenie srubami pofaczen komierzowych
3.Wykucie gniazd i osadzenie zaczepow
4.0brobka blacharska kotierzy i uchwytow linek
5.Zatozenie linek odciagowych

krotnosé= 1,00
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24

wg nakladow
rzeczowych
BC-030705-01-050

Tynki z lekkiej zaprawy tynkarskiej RENOPAL-P2M
wykonywane recznie. Wykonanie obrzutki z RENOPAL-

VP na powierzchni scian

Charakterystyka Robot: Wyszczegoélnienie robot:

1. Oczyszczenie podtoza

2. Wykonanie obrzutki z zaprawy RENOPAL-VP (kol. 01, 02)
3. Przygotowanie zaprawy tynkarskiej RENOPAL-P2M

4. Natozenie rgczne zaprawy tynkarskiejf RENOPAL-P2M na
odpowiednie podtoze (kol. 03 - 08)

5. Oczyszczenie miejsca pracy

UWAGA: Podloza chtonne przed aplikacja nalezy obficie zwilzy¢
woda
krotnos¢é= 1,00

m2

36,00

1. 0,9*2*20

36,00

25

wg nakladow
rzeczowych
BC-030705-05-050

Tynki z lekkiej zaprawy tynkarskiej RENOPAL-P2M
wykonywane recznie. Wykonanie tynkow z lekkiej
zaprawy RENOPAL-P2M na powierzchniach scian

zewnetrznych warstwa o grubosci 15 mm
Charakterystyka Robot: Wyszczeg6lnienie robot:

1. Oczyszczenie podtoza

2. Wykonanie obrzutki z zaprawy RENOPAL-VP (kol. 01, 02)
3. Przygotowanie zaprawy tynkarskiej RENOPAL-P2M

4. Natozenie rgczne zaprawy tynkarskiejf RENOPAL-P2M na
odpowiednie podtoze (kol. 03 - 08)

5. Oczyszczenie miejsca pracy

UWAGA: Podloza chtonne przed aplikacja nalezy obficie zwilzy¢
woda
krotnosé= 1,00

m2

36,00

26

wg naktadow
rzeczowych
BC-030709-01-050

Gruntowanie podlozy budowlanych preparatem ASO-
UNIGRUND - X (podioza zarysowane). Gruntowanie
podtozy preparatem ASO- UNIGRUND - K. Recznie
przez malowanie

Charakterystyka Robot: Wyszczeg6lnienie robot:

1. Oczyszczenie podioza

2. Przygotowanie materiatow do gruntowania

3. Naniesienie preparatu na podtoze budowlane

4. Oczyszczenie miejsca pracy

krotnosé= 1,00

m2

36,00

27

wg nakladow
rzeczowych
BC-040209-01-040

Zabezpieczenie zbrojenia i elementow stalowych przed
korozjq mineralng powlokq antykorozyjng ASOCRET -
KS/HB na powierzchniach poziomych i pionowych;

prety o sr. do 16 mm

Charakterystyka Robot: Wyszczegdlnienie robot:

1. Oczyszczenie powierzchni zbrojenia i elementéw stalowych z pytu
i zanieczyszczen

2. Przygotowanie powloki antykorozyjnej: zmieszanie ASOCRET-
KS/HB z woda przy pomocy mieszadta wolnoobrotowego - (kol. 01-
06)

3. Pokrycie dwukrotne powierzchni zbrojenia i elementow stalowych
powloka antykorozyjna ASOCRET-KS/HB - (kol. 01-06)

4. Oczyszczenie stanowiska pracy

krotnosé= 1,00

12,00
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28

wg nakladow
rzeczowych
BC-040210-01-050

Reczna reprofilacja (wypetnianie ubytkow) powierzchni
zaprawq cementowo - polimerowq - wykonanie warstwy
sczepnej na powierzchniach poziomych konstrukcji
betonowych

Charakterystyka Robot: Wyszczegodlnienie robot:

1. Oczyszczenie powierzchni

2. Zwilzenie podtoza - (kol. 01-06)

3. Przygotowanie warstwy sczepnej: wymieszanie zaprawy
ASOCRET- KS/HB z woda przy pomocy mieszadta
wolnoobrotowego - (kol. 01-06)

4. Wykonanie warstwy sczepnej przez wtarcie materialu twarda
szczotka lub pedzlem - (kol. 01-06)

5. Oczyszczenia stanowiska pracy

krotnosé= 1,00

m2

20,00

29

wg nakladow
rzeczowych
BC-040212-01-050

Reczna reprofilacja (wypetnianie ubytkow) powierzchni
poziomych konstrukcji betonowych zaprawq

cementowo-polimerowq, wielkos¢ ubytkow 30 mm
Charakterystyka Robot: Wyszczegodlnienie robot:

1. Oczyszczenie powierzchni

2. Zwilzenie podtoza - (kol. 01-02)

3. Przygotowanie warstwy sczepnej poprzez wymieszanie zaprawy
ASOCRET-KS/HB z woda przy pomocy mieszadta wolnoobrotowego
- (kol. 01-02)

4. Wykonanie warstwy sczepnej przez wtarcie materiatu twarda
szczotka lub pedzlem - (kol. 01-02)

5. Przygotowanie zaprawy naprawczej poprzez wymieszanie
ASOCRET- GM 100 z woda - (kol. 01-02)

6. Naniesienie zaprawy naprawczej metod #$wieze na Swieze# na
warstwie sczepnej - (kol. 01-02)

7. Zaggszczenie i zatarcie lub wyrownanie zaprawy - (kol. 01-02)
8. Dodatek za kazde nastgpne 10 mm wielkosci ubytku - (kol. 03)
9. Oczyszczenie stanowiska pracy

krotnosé= 1,00

m2

20,00

30

wg nakladow
rzeczowych
BC-040214-04-050

Wyréwnanie i naprawa powierzchni betonowych
szpachlq cementowq ASOCRET-BS2 - wypelnianie

ubytkow gr. 10 mm, powierzchnie pionowe
Charakterystyka Robot: Wyszczeg6lnienie robot:

1. Oczyszczenie powierzchni z zanieczyszczen

2. Zwilzenie podtoza

3. Przygotowanie zaprawy ASOCRET-BS2 poprzez zmieszanie z
wodg przy uzyciu mieszadla wolnoobrotowego - (kol. 01-06)

4. Naniesienie szpachli przy uzyciu pacy i wygtadzenie (kol. 01-06)
5. Przygotowanie szpachli ASOCRET-RN poprzez wymieszanie z
woda -(kol. 07- 09)

6. Naniesienie zaprawy na powierzchnig betonowa i zatarcie paca-
(kol. 07-09)

7. Reprofilacja narozy betonowych - (kol. 10)

8. Oczyszczenie stanowiska pracy

krotnosé= 1,00

m2

4,00

31

wg naktadow
rzeczowych

KNR 2-02W1217-
01-040

Narozniki z kqtownikow o wymiarach 40x40x5 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 1217

1.Wykucie gniazd i bruzd

2.0bsadzenie elementdéw z zamurowaniem

3.Naprawa tynku

4.Malowanie farbami olejnymi

krotnosé= 1,00

86,40

1. 12*6*1,2

86,40

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2011.30)

str7




2

3

32

wg nakladow
rzeczowych
KNP -087324-
0201-020

Spawanie tukowe reczne doczotowe
ksztattownikow.Kqtowniki rownoramienne o dt.ramion

podolne z obracaniem
Charakterystyka Robot. Tablica: 7324
1.Ustawienie i obracanie elementow
2.Sprawdzenie jakosci przygotowania krawedzi do spawania
3.0czyszczenie krawedzi
4.Uruchomienie spawarki
5.Ustawienie odpowiedniego natgzenia pradu
6.Ukladanie kolejnych $ciegdw spoiny z jednoczesnym usuwaniem
zuzla za pomoca
oskardzika i szczotki stalowej

m

8.Regulacja nat¢zenia pradu w czasie spawania

9.0gledziny wykonanej spoiny

10.Przejscia wraz z przecigganiem przewodow spawalniczych do
nastgpnego ztacza

krotnosé= 1,00

do 40 mm i grubosci ramion do 5 mm.Polozenie spoiny

7.Wymiana elektrod i ich donoszenie z suszarki, z odlegtosci do 100

szt

72,00

1. 12*6

72,00

33

wg nakladow
rzeczowych

Dwukrotne malowanie farbq ftalowq krat i balustrad z
pretow prostych

KNR 4-01W1212- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1212

0501-050

1.0czyszczenie powierzchni metalowych z brudu, kurzu i rdzy oraz
zeskrobanie
tuszczacej sig farby
2.Zagruntowanie minia lub pokostem
3.Malowanie farba olejna elementow metalowych
Uwaga:

mniejsza od 9 m, uwaza sig za proste

powierzchni
wg pkt.1 wyszczegodlnienia robot
3.W wypadku miniowania farba ftalowa do gruntowania
przeciwrdzewna
miniowa 60%, naktady materiatow przyjmuje si¢ jak dla 1p.23,
z zastosowaniem wspoétczynnika 1,025
4.Dla stolarki okiennej o powierzchni w $wietle oscieznic do 0,5
m2,
nalezy przyjmowa¢ naklady na 1 szt. z zastosowaniem
wspotczynnika 0,55
do naktadow robocizny i materiatow w kol.13 do 15.

krotnosé= 1,00

1.Balustrady i kraty okienne w ktorych dlugos$¢ pretow na 1 m2 jest

2.Naktady robocizny na miniowanie obejmuja pelne oczyszczenie

m2

54,22

1. 30*0,09*6+10,7*0,18*6+0,21*2*6*10,5

54,22

3. INNE
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34 | wg nakladow Wywiezienie gruzu z terenu rozbiorki przy recznym m3 60,00
rzeczowych zatadowaniu i wytadowaniu. Transport gruzu
KNR 4-041101-02- | samochodem ciezarowym skrzyniowym na odlegtosc 1
060 km
Charakterystyka Robot. Tablica: 1101
1.Rgczne zatadowanie i wytadowanie gruzu z rozbiodrki na pojazd
samochodowy
2.Wywiezienie gruzu z rozbiorki na odlegtos¢ 1 km
krotnosé= 1,00
1. 0,2*20*10*1,5 60,00
35 | wg naktadow Rusztowania ramowe zewnetrzne systemu "plettac m2 200,00
rzeczowych KOMBI" o wysokosci do 10 m (Orgbud W-wa)
KNR 2-02U1624- | Charakterystyka Robot: Tablica: 1624
01-050 1.Wyréwnanie terenu
2.Montaz i usztywnienie rusztowan
3.Montaz pionéw komunikacyjnych
4.Zawieszenie drabinek
5.Ulozenie pomostow roboczych i zabezpieczajacych
6.Montaz porgczy ochronnych i desek kraweznikowych
7.Zakotwienie rusztowan
8.Montaz daszkéw ochronnych nad wejsciami
9.Demontaz rusztowan
10.0czyszczenie i posegregowanie elementéw rusztowan
krotnosc¢= 1,00
1. 20*5+10*5*2 200,00
36 | wg naktadow Oslony z siatki na rusztowaniach zewnetrznych (Orgbud m2 200,00
rzeczowych W-wa)
KNR 2-02U1625- | Charakterystyka Robét: Tablica: 1625
01-050 1.Rozwieszenie i zamocowanie siatki zabezpieczajacej
2.Zdjecie siatki
krotnosé= 1,00
37 | wg naktadow Rusztowania ramowe warszawskie przestrzenne o m2 200,00
rzeczowych wysokosci do 6 m
KNR 2 0211612- krotnos¢= 1,00
02-050
38 | wg naktadow Przestawianie rusztowarn ramowych warszawskich kolumna 20,00

rzeczowych
KNR 2-02U1611-
11-091

Jjednokolumnowych o wysokosci do 6 m (Orgbud W-wa)
Charakterystyka Robot: Tablica: 1611
1.Transport pionowy element 6w i materialow
Uwaga: Zgodnie z pkt. 2.12 zatozen szczegdtowych rozdziatu 16
KNR 2-02 za
kazdy 1m wysokosci transportu pionowego rusztowan ponad
pierwsza
kondygnacje (parter) lub ponizej tej kondygnacji stosuje si¢
wspotczynniki podane w tablicy 9918. Po uwzglednieniu tych
wspotczynnikow nakfady na 1m podniesienia rusztowan ponad
pierwsza
kondygnacjg obiektu lub zniesienie ponizej tej kondygnacji
t.1611

krotnosé= 1,00
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39 | wg naktadow Zabezpieczenie podlog foliq m2 200,00
rzeczowych Charakterystyka Robot. Tablica: 1216
KNR 4-01W1216- 1.Doniesienie
2.Rozlozenie z przycigciem na wymiar
01-050 3.Usunigcie z budynku po zakoficzeniu prac
krotnos¢é= 1,00
4. ZAKUPY
1 2 3 4 5
40 | wg naktadow PLYTY WARSTWOWE m2 200,00
rzeczowych krotnosc= 1,00
AW-050
41 | wg naktadow PLATWIE OCYNKOWANE m 180,00
rzeczowych krotnosé= 1,00
PLATWIE Z-040
1. 9*20 180,00
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